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 الانتاج العلمي (المنشور/المقبول للنشر): 
 تاریخ النشر  المجلد  العدد  بلد النشر  مكان النشر  عنوان البحث 

NMPC Based-Trajectory 
Tracking and Obstacle 
Avoidance for Mobile 

Robots 

International 
Journal of 

Robotics and 
Control Systems 

 4 4 2024 

Mobile robot indoor 
localization using color-

coded beacons and a 
depth camera 

Turkish Journal 
of Science and 

Technology 
 1 17 2022 

Shared Control of a 
Robot Arm Using BCI 
and Computer Vision 

Journal Européen 
des Systèmes 
Automatisés 

 1 55 2022 

Landmarks exploration 
algorithm for mobile 

robot indoor localization 
using VISION sensor 

Journal of 
Engineering 
Science & 

Technology 

 4 16 2021 

Equilibrium Optimizer-
Based Robust Sliding 

Mode Control of 
Magnetic Levitation 

System 

Journal Européen 
des Systèmes 
Automatisés 

 1 54 2021 

 
 

 المؤتمرات والندوات العلمیة وورش العمل التي شاركت بھا: 
 التاریخ  مكان انعقاد المؤتمر/الندوة/ورشة العمل  اسم المؤتمر/الندوة/ورشة العمل عنوان البحث 

Passivity-based 
adaptive controller 
for dynamic self-

leveling of a custom-
built landing 

platform on top of a 
ugv 

28th Mediterranean 
Conference on Control 
and Automation (MED) 

 2020 

Comparison of 
controller 

performance for ugv-
landing platform 

self-leveling 

28th Mediterranean 
Conference on Control 
and Automation (MED) 

 2020 

Salp Swarm 
Algorithm-Based 
Nonlinear Robust 

Control of Magnetic 
Levitation System 
Using Feedback 

Linearization 
Approach 

3rd International 
Conference on 

Electronics, 
Communications and 
Control Engineering 

 2020 
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 بتدریسھا:المقررات (المواد) الدراسیة التي قمت 

 مكان التدریس  العام الجامعي  اسم المقرر (المادة) 

 البرمجة باستخدام الماتلاب 
2020-2021 
2021-2022 
2022-2023 

جامعة نینوى/ كلیة ھندسة  
الالكترونیات/ قسم النظم  

 والسیطرة

 ++Cالبرمجة باستخدام لغة ال 
2020-2021 
2021-2022 
2022-2023 

ھندسة  جامعة نینوى/ كلیة 
الالكترونیات/ قسم النظم  

 والسیطرة

 2025-2024 سیطرة العملیات 
جامعة نینوى/ كلیة ھندسة  
الالكترونیات/ قسم النظم  

 والسیطرة

 2025-2024 نظام التحكم بالكمبیوتر 
جامعة نینوى/ كلیة ھندسة  
الالكترونیات/ قسم النظم  

 والسیطرة

 2025-2024 2الانسان الآلي 
نینوى/ كلیة ھندسة  جامعة 

الالكترونیات/ قسم النظم  
 والسیطرة

 
 ا
 20/02/2025 السیرة الذاتیة لغایة تاریخ     تم تحدیث ھذا :لاحظةم


