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 (المنشور/المقبول للنشر): الانتاج العلمي 
 تاریخ النشر  المجلد  العدد  بلد النشر  مكان النشر  عنوان البحث 

Power Control Approach for PV 
Panel System Based on PSO and 
INC Optimization Algorithms 

Journal Européen 
des Systèmes 
Automatisés 

 2022 55 6 فرنسا 

Design of Optimized PID 
Controller Based on ABC 

Algorithm for Buck Converters 
with  Uncertainties 

Journal of 
Engineering 
Science and 
Technology 
(JESTEC) 

 2021 16 5 مالیزیا 

Design and Simulation of Three 
Degrees-of-Freedom Tracking 

Systems for Capsule Endoscope 

Journal of 
Dynamic, 

Measurement, and 
Control /ASME 

 2016 138 11 امریكا

Design and implementation of 
positioning and control systems for 

capsule endoscopes 
IET Science, 

Measurement & 
Technology 

 2020 14 7 انكلترا 

Optimal control approach for robot 
system using LQG technique 

Journal Européen 
des Systèmes 
Automatisés 

 2022 55 5 فرنسا 

Design of optimised linear 
quadratic regulator for capsule 
endoscopes based on artificial bee 
colony tuning algorithm 

 

International 
Journal for 

Engineering 
Modelling 

 2018 31 2-1 كرواتیا

Design and Simulation of Voltage 
Control System for Simscape 
Boost Converter Model With 

Disturbances 

International 
Journal of 
Control, 

Automation, and 
Systems 

 2024 22 5 كوریا الجنوبیة  

Design and Simulation of an 
Analog Robust Control for a 

Realistic Buck Converter Model 
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Robotics and 

Control 
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Based on the Combination 
of PID Control with LQR 

Optimal Control 

IntechOpen 

2020 25 

 
 المقررات (المواد) الدراسیة التي قمت بتدریسھا:

 مكان التدریس  العام الجامعي  اسم المقرر (المادة) 
 كلیة ھندسة الالكترونیات  2008-2004 التحلیلات الھندسیة 
 الكلیة التقنیة الھندسیة/ الموصل  2007 النبائط الالكترونیة 

2014-2013 المتحسسات والقیاسات   كلیة ھندسة الالكترونیات  
2023و 2006  الریاضیات   كلیة ھندسة الالكترونیات  

2025-2018 السیطرة المثلى   كلیة ھندسة الالكترونیات  
2025-2018 السیطرة التكیفیة   كلیة ھندسة الالكترونیات  
 كلیة ھندسة الالكترونیات  2020 السیطرة الرقمیة 

 كلیة ھندسة الالكترونیات  2024 الالكترونیك 
2022-2018 نمذجة الانظمة   كلیة ھندسة الالكترونیات  

 
 الاشراف على رسائل الماجستیر او الدكتوراه: 

 التاریخ  المرحلة  عنوان الرسالة 
 دراسة مقارنة لنماذج امثلیة للمغیر الخافض 

 ھجیني وتقلیدي 
 2021 الماجستیر

تصمیم وتحسین خوارزمیة سیطرة لتقنیة تتبع اعلى قدرة  
 خاص بمحول قدرة في نظام كھروضوئي

 2023 الماجستیر

دراسة مقارنة لنظام محول الطاقة المصمم بكفاءة باستخدام 
     تقنیات السیلیكون والسیلیكون كارباید

 2025 الماجستیر
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