
 

 
 

           
 

 
 ذاتیة السیرة ال

                         لعضو ھیئة التدریس
 
 

 

 الـبـیـانـات الـشـخـصـیـة 
 علي خلیل محمود  الاسم

  رتبة العلمیةمال
 الحالیة 

 مدرس

 والسيطرة قسم هندسة النظم  القسم الأكادیمي  جامعة نينوى  العمل مكان  

 ميكاترونكس  التخصص الدقیق  ميكاترونكس  التخصص العام 

 ali.mahmood@uoninevah.edu.iq البرید الالكتروني 

 
 

 الـعـلـمـیـة  المؤھلات
 

 تاریخ التخرج  التخصص  بلد التخرج  اسم الجامعة الشھادة 
 2010 ميكاترونكس  العراق  الموصل  س بكالوریو

 2014 ميكاترونكس  المملكة المتحدة  نیوكاسل  ماجستیر 
     

 

 
 
 : رتبة الأكادیمیة مال

 الجھة المانحة للرتبة  تاریخ الحصول على الرتبة  الاكادیمیة رتبة مال
 جامعة نينوى  2016 مدرس مساعد 

 جامعة نينوى  2020 مدرس  
 
 
 
 
 
 

 
 

   
 

mailto:ali.mahmood@uoninevah.edu.iq


 

2 
 

 
 الانتاج العلمي (المنشور/المقبول للنشر): 
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Genetic Algorithms of 
Proportional–Integral–
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Quadratic Regulator 

Controllers, and Fuzzy Logic 
Controllers for Cruise 
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Design of fractional order 
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Design of an Integral Fuzzy 
Logic Controller for a 
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Adaptive Cruise Control of 
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Vehicle Model Using Fuzzy 
Logic Controller. 

Journal 
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Design of Linear Quadratic 
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Control 
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 المقررات (المواد) الدراسیة التي قمت بتدریسھا:
 مكان التدریس  العام الجامعي  اسم المقرر (المادة) 

 جامعة نینوى 2023-2022 1سیطرة 
 جامعة نینوى 2023-2022 سیطرة 
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