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 الـبـیـانـات الـشـخـصـیـة 
 یزن حذیفة شاكر   الاسم

 مدرس   الحالیة   رتبة العلمیةمال
 قسم هندسة النظم والسيطرة  القسم الأكادیمي    كلية هندسة الالكترونيات  العمل مكان  

 الميكاترونكس هندسة  التخصص الدقیق  الميكاترونكس  هندسة  التخصص العام 

 Yazen.shkair@uoninevah.edu.iq  البرید الالكتروني 

 
 

 الـعـلـمـیـة  المؤھلات
 

 تاریخ التخرج  التخصص  بلد التخرج  اسم الجامعة الشھادة 

 المملكة المتحدة  جامعة ليدز  ماجستير 
هندسة الميكاترونكس  

 والروبوتات 
19-11-2015  

2010-8-5 هندسة الميكاترونكس  العراق  جامعة الموصل  بكالوريوس   
 
 : رتبة الأكادیمیة مال

 الجھة المانحة للرتبة  تاریخ الحصول على الرتبة  رتبة الاكادیمیة ملا
 جامعة نينوى  2021-6 مدرس

 جامعة نينوى   2016- 12-22 مدرس مساعد 
 

 : الخبرات العملیة
 الفترة الزمنیة  جھة العمل الوظیفة 

 الى  من 
قسم ھندسة   -كلیة ھندسة الالكترونیات جامعي  مدرس

 الان   2021 السیطرة والنظم  

قسم ھندسة   -كلیة ھندسة الالكترونیات مدرس مساعد
 2021 2016 السیطرة والنظم  

 2024 2023 جامعة نینوى   مسؤول وحدة التصنیفات العالمیة للجامعات  
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 الفترة الزمنیة  جھة العمل الوظیفة 
 الى  من 

شعبة التأھیل   –مسؤول وحدة التواصل 
 2024 2021 جامعة نینوى   والتوظیف  

مھندس مبیعات وتطبیق في مجال صمامات 
 2014 2012 شركة المعتصم  التحكم وأجھزة الإرسال 

 
 الانتاج العلمي (المنشور/المقبول للنشر): 

 تاریخ النشر  المجلد  العدد  بلد النشر  مكان النشر  عنوان البحث 
Design of an integral fuzzy logic 
controller for a variable-speed 

wind turbine model 

Journal of 
Robotics and 
Control (JRC) 

 2023- 11- 22 4 6 اندون�س�ا   

Adaptive Cruise Control of A 
Simscape Driveline Vehicle 

Model Using Fuzzy Logic 
Controller 

Journal Européen 
des Systèmes 
Automatisés 

2023-10-1 56 5 فر�سا   

Intelligent university 
timetable scheduling system 
using sudoku grid with magic 

square 

Bulletin of 
Electrical 

Engineering and 
Informatics 

2022-6-1 11 3  اندون�س�ا    

Stabilization of three links 
inverted pendulum with cart 

based on genetic LQR 
approach 

Journal Européen 
des Systèmes 
Automatisés 

2022-2-1 55 1  فر�سا   

Adaptive Cruise Control of a 
Simscape driveline vehicle 
model using pid controller 

Journal of 
Engineering 
Science and 
Technology 

�ا  �  2021 16 1 مال�ي

MRAC Based PID Controller 
Design with Genetic Algorithm 

for a Single Joint Robot Arm 

International 
Journal on 

Engineering 
Applications 

(IREA) 

 2021 9 2  إ�طال�ا 

Driverless model cars: A review 
and analysis of autonomous 

vehicle literature on 
technology and application 

International 
Review of 
Automatic 

Control (IREACO) 

 2020 13 2 ا�طال�ا 

A proposed hybrid algorithm 
for constructing knight tour 

problem by 
Sudoku grid 

Journal of 
Advanced 

Research in 
Dynamical and 

Control Systems 

الولا�ات المتحدة  
 2018 10 10  الام��ك�ة

Theoretical Design of a Leg 
Module for a Hexapod 

Underwater Robot 

American Journal 
of Mechanics and 

Applications 

الولا�ات المتحدة  
 2017 5 1 الام��ك�ة  

 
 
 
 
 

https://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Z8YdxcwAAAAJ&citation_for_view=Z8YdxcwAAAAJ:YOwf2qJgpHMC
https://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Z8YdxcwAAAAJ&citation_for_view=Z8YdxcwAAAAJ:YOwf2qJgpHMC
https://scholar.google.com/citations?view_op=view_citation&hl=en&user=Z8YdxcwAAAAJ&citation_for_view=Z8YdxcwAAAAJ:YOwf2qJgpHMC
https://www.academia.edu/download/98769992/70665.pdf
https://www.academia.edu/download/98769992/70665.pdf
https://www.academia.edu/download/98769992/70665.pdf
https://www.academia.edu/download/98769992/70665.pdf
https://www.scimagojr.com/journalrank.php?country=MY
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 المؤتمرات والندوات العلمیة وورش العمل التي شاركت بھا: 
 التاریخ  مكان انعقاد المؤتمر/الندوة/ورشة العمل  اسم المؤتمر/الندوة/ورشة العمل عنوان البحث 
Design and 

Simulation of an 
Automated 
Production 
Plant and 

Warehouse 
Management 

System 

2023 International 
Conference on 

Engineering, Science and 
Advanced Technology 

(ICESAT) 

 2023-6-21 موصل   –الجامعة التقن�ة الشمال�ة 

Job Seeking- 
Workshop 

بالتعاون مع    الوظائفمھرجان 
 مشروع "ینھض" 

قاعة شعبة التأھیل   –رئاسة جامعة نینوى 
 2022-5-16 والتوظیف والمتابعة

Career 
Opportunities 

for Control 
Engineer in Iraq 

قسم ھندسة   -كلیة ھندسة الالكترونیات  نقاشیة حلقة 
 2017-12-29 السیطرة والنظم  

برنامج التدریب  
 IREX 2022 مجلس البحوث والتبادل الدولي  برنامج تدریبي   الداخلي  

أساسیات الخدمات  
المھنیة / الخدمات  

 المھنیة الأولیة 
 IREX 2022 مجلس البحوث والتبادل الدولي  تدریبي  جبرنام

Introduction to 
rehabilitation 
robotics upper 
Limb therapy 

قسم ھندسة   -كلیة ھندسة الالكترونیات  حلقة نقاشیة 
 2021-11-16 السیطرة والنظم  

 
 المقررات (المواد) الدراسیة التي قمت بتدریسھا:

 مكان التدریس  العام الجامعي  اسم المقرر (المادة) 
  -كلیة ھندسة الالكترونیات  AutoCAD 2016-2017+ رسم ھندسي  

 جمیع الاقسام 
Robotics I + Robotics II 2017-2018  -كلیة ھندسة الالكترونیات  

 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

) rd)  +PLC (3 thRobotics I (4 2018-2019  -كلیة ھندسة الالكترونیات  
 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

) rd+ PLC (3  ) thRobotics I (4 2019-2020  -كلیة ھندسة الالكترونیات  
 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

) rd)  + PLC (3 thRobotics I (4 2020-2021  -كلیة ھندسة الالكترونیات  
 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

) rd)  + PLC (3 thRobotics I (4 2021-2022  -كلیة ھندسة الالكترونیات  
 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

) rd)  + PLC (3thRobotics I (4 +
Measurement and Sensors 2022-2023  -كلیة ھندسة الالكترونیات  

 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

) rd)  + PLC (3 thRobotics I (4 2023-2024  -كلیة ھندسة الالكترونیات  
 قسم ھندسة النظم والسیطرة 

 2025 / 21/2 السیرة الذاتیة لغایة تاریخ     تم تحدیث ھذا :ملاحظة


