
 

 
 

           
 

 
 ذاتیة السیرة ال

                         لعضو ھیئة التدریس
 
 

 

 الـبـیـانـات الـشـخـصـیـة 
 مھند نھاد نعمان الریكاني  الاسم

 مدرس الحالیة   رتبة العلمیةمال
 والسيطرةهندسة النظم  القسم الأكادیمي  كلية هندسة الالكترونيات  العمل مكان  

 هندسة ميكاترونكس  التخصص الدقیق  هندسة ميكاترونكس  التخصص العام 

 Mohanad.noaman@uoninevah.edu.iq البرید الالكتروني 

 
 

 الـعـلـمـیـة  المؤھلات
 

 تاریخ التخرج  التخصص  بلد التخرج  اسم الجامعة الشھادة 
 2012 ھندسة میكاترونكس  العراق جامعة الموصل  بكلوریوس 
 2016 ھندسة میكاترونكس  المملكة المتحدة جامعة نیوكاسل  ماجستیر 

 

 
 : رتبة الأكادیمیة مال

 الجھة المانحة للرتبة  تاریخ الحصول على الرتبة  رتبة الاكادیمیة مال
 جامعة نينوى  1/8/2021 مدرس 

 
 : الخبرات العملیة

 الزمنیة الفترة  جھة العمل الوظیفة 
 الى  من 

 الان  15/9/2020 جامعة نینوى  مسؤول شعبة التأھیل والتوظیف والمتابعة
مسؤول شعبة الحاضنة التكنولوجیة والنظام  

 1/1/2025 15/9/2020 جامعة نینوى  البیئي
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 الانتاج العلمي (المنشور/المقبول للنشر): 

 تاریخ النشر  المجلد  العدد  بلد النشر  مكان النشر  عنوان البحث 
Nonlinear Model 

Predictive Control of a 
Magnetic Levitation 

System Using 
Artificial Protozoa 

Optimizer 

International 
Journal of 

Robotics and 
Control 

Systems 

ا إندونیسی  4 4 2024 

Fick's Law Algorithm 
Based-Nonlinear 
Model Predictive 

Control of Twin Rotor 
MIMO System 

Journal of 
Robotics and 

Control 
(JRC) 

ا إندونیسی  3 5 2024 

Adaptive Cruise 
Control of A 

Simscape Driveline 
Vehicle Model Using 

Fuzzy Logic 
Controller 

Journal 
Europeen 

des 
Systemes 

Automatises 

 2023 5 56 فرنسا 

Optimal Control 
Approach for Robot 
System Using LQG 

Technique 

Journal 
Europeen 

des 
Systemes 

Automatises 

 2022 5 55 فرنسا 

Landmarks 
exploration algorithm 

for mobile robot 
indoor localization 
using vision sensor 

Journal of 
Engineering 
Science and 
Technology 

 2021 4 16 مالیزیا 

Equilibrium optimizer-
based robust sliding 

mode control of 
magnetic levitation 

system 

Journal 
Europeen 

des 
Systemes 

Automatises 

 2021 1 54 فرنسا 

Adaptive cruise 
control of a simscape 

driveline vehicle 
model using pid 

controller 

Journal of 
Engineering 
Science and 
Technology 

 2021 1 16 مالیزیا 

Iso stress analysis 
and micro geometry 

corrections of parallel 
axis gearbox using 

International 
Journal on 
Engineering 
Applications 

 2020 5 8 ایطالیا 

https://www.scopus.com/record/display.uri?eid=2-s2.0-85210854959&origin=recordpage
https://www.scopus.com/record/display.uri?eid=2-s2.0-85210854959&origin=recordpage
https://www.scopus.com/record/display.uri?eid=2-s2.0-85210854959&origin=recordpage
https://www.scopus.com/record/display.uri?eid=2-s2.0-85210854959&origin=recordpage
https://www.scopus.com/record/display.uri?eid=2-s2.0-85210854959&origin=recordpage
https://www.scopus.com/record/display.uri?eid=2-s2.0-85210854959&origin=recordpage
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dontyne systems gear 
production suite 

Driverless model cars: 
A review and analysis 

of autonomous 
vehicle literature on 

technology and 
application 

International 
Review of 
Automatic 

Control 

یطالیا ا  13 2 2020 

 
 

 المؤتمرات والندوات العلمیة وورش العمل التي شاركت بھا: 
مكان انعقاد   اسم المؤتمر/الندوة/ورشة العمل عنوان البحث 

 المؤتمر/الندوة/ورشة العمل 
 التاریخ 

Omnidirectional Robot 
Indoor Localisation 

using Two Pixy 
Cameras and Artificial 
Colour Code Signature 

Beacons 

International Conference on 
Computational Intelligence and 
Intelligent Systems, CIIS 2020 

 2020 الیابان 

Salp Swarm Algorithm-
Based Nonlinear Robust 

Control of Magnetic 
Levitation System Using 
Feedback Linearization 

Approach 

International Conference on 
Electronics, Communications and 
Control Engineering, ICECC 2020 

 2020 ا إندونیسی

 
 

 بتدریسھا:المقررات (المواد) الدراسیة التي قمت 
 مكان التدریس  العام الجامعي  اسم المقرر (المادة) 

Mechanics statics and Dynamics 2022-2018  قسم ھندسة النظم والسیطرة 

Engineering Drawing 2022-2017 ندسة النظم والسیطرة قسم ھ  

AutoCAD 2022-2017  قسم ھندسة النظم والسیطرة 
Robotics II 2019- قسم ھندسة النظم والسیطرة  الى الان 

System modelling 2021- قسم ھندسة النظم والسیطرة  الى الان 
 

 2025 / 20/2 السیرة الذاتیة لغایة تاریخ     تم تحدیث ھذا :ملاحظة


